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Wymagania wstepne

Podstawa wiedza z zakresu elektrycznosci. Znajomo$¢ budowy i zasady dziatania podstawowych
elementéw pétprzewodnikowych, takich jak dioda, tranzystor, itp. Podstawowa wiedza na temat konstrukc;ji
wspotczesnych srodkdéw transportu. Posiada podstawowe umigjetnos¢ programowania. Umiejetnosc
pozyskiwania informacji ze schematow, szkicéw, rysunkéw technicznych, wykresow.

Cel przedmiotu

Zdobycie podstawowej wiedzy dotyczgcej zastosowania elektroniki we wspétczesnych srodkach
transportu. Zrozumienie dziatania uktadow sterujgcych opartych na czujnikach i elementach
wykonawczych, w szczegdlnosci uktadow sterowania silnikami spalinowymi, ale réwniez szeroko
rozumianych uktadoéw bezpieczenstwa, komfortu i ochrony srodowiska. Zapoznanie z zasadg dziatania
podstawowych czujnikow i elementéw wykonawczych stosowanych w srodkach transportu. Uswiadomienie
koniecznosci stosowania poktadowych systeméw diagnostycznych oraz przedstawienie zasady ich
dziatania.

Przedmiotowe efekty uczenia sie
Wiedza:



Ma rozszerzong i pogtebiong wiedze z fizyki przydatng do formutowania i rozwigzywania wybranych
zadan technicznych, w szczegdlnosci do poprawnego modelowania problemow rzeczywistych

Ma uporzadkowang, podbudowang teoretycznie wiedze ogdlng z zakresu techniki, systemow
transportowych i réznorodnych srodkoéw transportu

Ma wiedze o istotnych kierunkach rozwoju i najwazniejszych osiggnieciach technicznych oraz innych
pokrewnych dyscyplin naukowych, w szczegdlnosci inzynierii transportu

Umiejetnosci:

Potrafi pozyskiwac¢ informacje z roznych zrédet, w tym z literatury oraz baz danych, zaréwno w jezyku
polskim jak i w jezyku angielskim, wtaciwe je integrowaé, dokonywac ich interpretaciji i krytyczne;j
oceny, wyciggac wnioski, oraz wyczerpujgco uzasadnia¢ formutowane przez siebie opinie

Potrafi wtasciwie zaplanowac oraz wykona¢ eksperymenty, w tym pomiary oraz symulacje
komputerowe, dokonac interpretacji uzyskanych rezultatow, oraz poprawnie wyciagng¢ ptyngce z nich
wnioskKi

Potrafi zaprojektowac¢ elementy z dziedziny inzynierii transportu oraz konstruowac¢ maszyny proste

Kompetencje spoteczne:

Jest Swiadomy spotecznej roli absolwenta uczelni technicznej, w szczegdlnosci rozumie potrzebe
formutowania i przekazywania spoteczenstwu, w odpowiedniej formie, informacji oraz opinii
dotyczgcych dziatalnosci inzynierskiej, osiggnie¢ techniki, a takze dorobku i tradycji zawodu inzyniera
transportu

Rozumie, ze w technice wiedza i umiejetnoéci bardzo szybko stajg sie przestarzate

Prawidtowo identyfikuje i rozstrzyga dylematy zwigzane z wykonywaniem zawodu inzyniera transportu

Metody weryfikacji efektéw uczenia sig i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Ocena z przygotowania studenta do przeprowadzenia ¢wiczen laboratoryjnych. Ocena aktywnosci w
czasie trwania zaje¢. Ocena sprawozdania z przeprowadzonych ¢wiczen laboratoryjnych. Koncowe
zaliczenie pisemne z wykfadu.

Tresci programowe

Podstawy pomiardw elektrycznych w srodkach transportu. Elektronicznie sterowane uktady zasilania
silnikdw o zaptonie iskrowymi. Elektronicznie sterowane uktady zasilania silnikéw o zaptonie
samoczynnym. Elektroniczne wyposazenie srodkéw transportu w zakresie bezpieczenstwa komfortu i
ochrony srodowiska. Podstawy magistrali danych. Badania sygnatéw czujnikéw i elementow
wykonawczych uktaddéw elektronicznych srodkow transportu. Zastosowanie elektronicznych uktadéw do
realizacji diagnostyki urzgdzen technicznych. Samodzielna budowa i programowanie uktadow
sterowania opartych namikrokontrolerze.

Tematyka zaje¢
brak

Metody dydaktyczne

1. Wyktad informacyjny (konwencjonalny) (przekaz informacji w spos6b usystematyzowany) — moze
mie¢ charakter kursowy (propedeutyczny) lub monograficzny (specjalistyczny)

2. Wyktad problemowy (,dialog wewnetrzny” wyktadowcy z uczniem: zrozumienie problemu,
gromadzenie przestanek, rozwigzanie go)

3. Wyktad konwersatoryjny (,dialog zewnetrzny” wyktadowcy z uczniem; uczniowie wspotuczestniczg w
rozwigzaniu problemu) — kontynuacjg wykfadu moze by¢ konwersatorium

4. Praca z ksigzkg (samodzielne studiowanie literatury; wskazane notowanie nielinearne, np. metodg
mindmappigu — tworzenia map myslowych)

5. Pogadanka (rozmowa nauczyciela z uczniami w formie pytan z jego strony i odpowiedzi uczniéw:
wstepna, informacyjna, utrwalajgca, kontrolna, przedstawiajgca nowe wiadomosci)

6. Klasyczna metoda problemowa (odczucie trudnosci, formutowanie problemu, tworzenie hipotez,
weryfikacja, podsumowanie samodzielnej pracy uczniéw)

7. Metoda przypadkow (case study) (analiza konkretnego przypadku: ilustracyjny — ma charakter
poglgdowy; problemowy — rozpoznanie problemow; otwarty epizod — podanie propozycji dziatania)



8. Metoda demonstracji (przedstawienie faz czynnos$ci praktycznych) z objasnieniem (mechanizm
dziatania) lub instruktazem (szczegétowa instrukcja wykonania)

9. Metoda laboratoryjna (eksperymentu) (samodzielne przeprowadzanie eksperymentéw przez
uczniow)
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Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 60 2,00
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 30 1,00
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 30 1,00
laboratoryjnych/¢wiczen, przygotowanie do kolokwidéw/egzaminu,
wykonanie projektu)




